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ST.IV-1 _DEMONTAZE INSTALACJI | UTYLIZACJA ODPADOW
CPV: 45000000-7, 45100000-8, 45110000-1, 45111300-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

W rozdziale tym przedstawione sg wymagania dotyczgce materiatdw, wykonania i odbioru
rob6t demontazowych istniejgcych instalacji elektrycznych, koniecznych do wykonania
nowych instalacji w zwigzku z realizacja inwestycji okreslonej w rozdziale ST I/1.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST
Ustalenia zawarte w ST majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze:
- demontaze instalacji elektrycznych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi PN.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczgce robot
Ogblne wymagania dotyczace robét podano w ST I/1.

2. MATERIALY
Nie dotyczy
3. SPRZET

Ogblne warunki stosowania sprzetu podano w ST I/1 Wymagania ogélne.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE
Zatadunek i transport wewnagtrz budynku reczny. Na zewnagtrz transport samochodem
do wywozu ztomu stalowego i gruzu.

5. WYKONANIE ROBOT - ELEMENTY PODSTAWOWE
Ogolne warunki wykonania podano w czesci ogolnej ST 1/1.

5.1. Przejecie i przygotowanie placu budowy
Po przejeciu budynku nalezy rozpoczaé prace demontazowe instalacyjne na podstawie
Dokumentacji Technicznej.

5.2. Prace demontazowe

Przed rozpoczeciem robdét uzgodni¢ z inspektorem nadzoru spos6b wykonania robot,
zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robét i zabezpieczenia stanowiska pracy
po wykonaniu robot.




Roboty wykonaé narzedziami i maszynami gwarantujgcymi bezpieczenstwo konstrukcji
budynku, jak i o0séb wykonujgcych prace demontazowe. Przed rozpoczeciem robot
sprawdzi¢ czy w demontowanych elementach nie znajdujg sie czynne instalacje.
Zdemontowane materiaty nalezy wynies¢ z budynku i wywiez¢ na ztomowisko. Gruz z
pomieszczen wywiez¢ taczkami do kontenera przed budynkiem i dalej wywiez¢ na wysypisko
gruzu, a zdemontowane materiaty elektryczne przekaza¢ Uzytkownikowi lub zutylizowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogblne wymagania dotyczgce kontroli robét podano w ST I/1.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robo6t podano w ST I/1.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w ST 1/1.

9. ROZLICZENIA ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace rozliczenia robét podano w ST 1/1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia
1998r w sprawie aprobat i kryteribw technicznych oraz jednostkowego stosowania
wyrobow budowlanych (Dz.U. Nr 107 z 1998, poz. 679)

. ~Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych” — cze$¢
v

. Rozporzadzenie MI w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
budynki, Dz.U. Nr 75 z 2002r

. PN — IEC 60364 — Instalacje elektryczne

. PN — EN 12464-1 — Swiatto i o$wietlenie — o$wietlenie w miejscu pracy

. PN — 92/E — 08106 — Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy — KOD IP

. PN — 58/E — 08501 — Urzadzenia elektryczne, tablice ostrzegawcze

. Przepisy BHP przy wykonywaniu prac elektrycznych



ST.IV-2 INSTALACJE ELEKTRYCZNE | TELEKOMUNIKACYJNE

CPV: 45300000-0, 45310000-3

1. WSTEP

1.1.

1.2.

1.3.

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania szczeg6towe dotyczace wykonania i odbioru
rob6t instalacji elektrycznych i telekomunikacyjnych, w tym przebudowy tablic
elektrycznych oraz instalacji obwodow elekirycznych wewnetrznych w zwigzku z
realizacjg inwestycji okreslonej w rozdziale ST czes¢ ogdlna.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.3.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowig wymagania dotyczgce wykonania robot
zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych montaz tablic oraz obwodéw
elektrycznych i telekomunikacyjnych:
a) Budowa tablic elektrycznych i linie wiz

Kody CPV: 45314310-7, 45315300-1, 45317300 - 5
b) Montaz instalacji elektrycznych

Kody CPV: 45311000 — 0, 45311100 — 1, 45311200 -2, 45315000 — 8,

45316000 - 5
c) Montaz instalacji potgczen wyréwnawczych i uziemienia posadzki antyelektrostat.

Kody CPV: 45317000 - 2
d) Montaz instalacji monitoringu CCTV i kontroli dostepu KD

Kody CPV: 45312000 - 7
e) Montaz instalacji SAP

Kody CPV: 45312100 - 8
f) Montaz instalacji SSWiIN

Kody CPV: 45312200 — 9
g) Montaz systemu kolejkowego i nagto$nienia

Kody CPV: 45314000-1, 45316200-7
g) Montaz instalacji sieci strukturalnych i telefonicznych

Kody CPV: 45314200-3, 45314300 — 4, 45314320-0
Zakres rob6t obejmuje ponadio przygotowania stanowisk roboczych oraz innych
urzgdzen pomocniczych stuzgcych do wykonania robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi PN

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.



2. MATERIALY
Warunki ogélne stosowania materiatdw podano w ST czes¢ ogodlna.
Do wykonania rob6t okreslonych w punkcie 1.3 przewiduje sie zastosowanie
nastepujgcych materiatéw:
ETAP 1 (Sala S2):
- FR304 40A
- DEHNquard TNS 230/400
- BZ31A
- LK713
- P312C10typ A
- kamera IP Hikvision w obudowie koputkowej,rozdzielczos¢ 4MP,przetwornik 1/3”
HIKVI
- rejestrator IP,2 dyskowy, 16 kanatowy AVIZO
- dysk HDD 3,5 Western Digital PURRLE 6TB SATA Ill 6Gb/s 256MB WD63PURZ
- acces switch 24x10/100/1000Base-T with POE+(370W)+4x1000Base-X SFP
- UPS RACK typ ONLINE 3kVA 2400 4x9AH
- stacja podgladu 1-monitorowa (dla 45 kamer)
- monitor 31,5” do pracy ciagtej,1080P,HDMI/DVI/VGA/BNC,300cd/m2
- kontroler 2 przejs¢ CT-V900-A+zasilacz Tr2475
- akumulator zelowy 12V 7Ah
- czytnik wejscia ACF002 ASEC
- elektrozaczep 12V BF 312-11
- listwa elektrozaczepu
- czujnik stanu drzwi-kontraktron MC440
- przycisk wyjscia GF-PEO1
- czytnik wyjscia ACF002 ASEC
- gniazdo czujki
- czujki optyczne FAP-425-DO-R
- wskaznik zadziatania czujki FAA-425-RI-ROW
- modut FLM-420-I18R1-S
- modut FLM-420-RHU-S
- modut FLM-420-NAC-S
- modut FLM-420-RLV8-S
- zasilacz ZSP135-DR-7A-AKU
- reczny ostrzegacz pozaru FMC-210-DM-G-R
- sygnalizator akustyczny wewn. ROLP-R-LX-W-RF
- bezprzewodowa czujka ruchu PIR+MW APMD 250
- wyswietlacz kolejkowy
- gniazdo RJ 45 kat.6
- gniazdo 2xRJ 45 kat.6
- Patch Cord Cu 1,0 m UTP kat.6 kolor czarny
- Patch Cord Cu 1,0 UTP kat.6 kolor czerwony
- Patch Cord Cu 1,0 UTP kat.6 kolor zotty
- Patch Cord Cu 1,0 UTP kat.6 kolor zielony
- Patch Cord Cu 0,5 UTP kat.6 kolor niebieski
- Patch Cord Cu 2,0 UTP kat.6 kolor czarny
- Patch Cord Cu 2,0 UTP kat.6 kolor czerwony
- Patch Cord Cu 2,0 UTP kat.6 kolor zotty



Patch Cord Cu 2,0 UTP kat.6 kolor zielony

obudowa AW0O256

sygnalizator wewnetrzny bezprzewodowy ASP-200R
retransmiter sygnatu stanu urzagdzen ARU-200
klawiatura bezprzewodowa INT-KWRL-2

R303 16A

centralka SSWiIN ACU-220 system bezprzewodowy
uchwyty uziemiajagce

kabel YKXS 5x70

kabel N2XH 5x6

kabel YKY 5x16

kabel YKY 5x25

kabel YKY 5x6

kabel YKY 3x6

kabel UTP 50x2x0,5 LSOH

Swiattowdd 12xSN OS2+MM OM3 LSOH

uchwyty pod RKLG-dach

Sruby stalowe z nakretkami i podktadkami
wzmachiacz VK 5016

rozdzielnia TO1 z wyposazeniem

UPS 15kW/15kVA z baterig 15min.

szafa SK-2 z wyposazeniem

wytgcznik WK

szyna wyrownawcza

oprawy LED PANEL 36W ED

oprawy PAN LED 28W IP40

oprawy LED PANEL 36W ED NT

oprawy PAN LED 28W IP40 NT

oprawy PAN LED 45W IP40

oprawy PAN LED 45W |P40 NT

oprawy DWL LED 25W 1P44

oprawy awaryjne LLARG DWRC AT/OPT 24W SA
oprawy awaryjne LLARG DWRC AT/OPT 24W SA rozsyt korytarzowy
oprawy awaryjne F65LED AT OPTICOM max 7,5W SE 1H 2XLTO IP65
oprawy ewakuacyjne INDICO LED SF 20M AT SA/SE/PS 1/3H IP41 piktogram
oprawy ewakuacyjne INDICO LED DF 20M AT SA/SE/PS 1/3H IP41
oprawy DWL LED 15W IP44

wktadki WTOO-100A

taczniki bryzgoszczelne 1-bieg.

SFT 44G 4P

ramka dla osprzetu podtynkowego pojedyncza
ramka dla osprzetu podtynkowego podwdjna

ramka dla osprzetu podtynkowego potréjna

taczniki 1-bieg.

taczniki Swiecznikowe

taczniki schodowe

przycisk ,$wiatto”

gniazda 2P+Z 10/16A



gniazda 2x20+Z 10/16A

gniazda 2P+Z 10/16A DATA

gniazda bryzgoszczelne 2P+Z 10/16A
puszki n/t-w/t ,jednokrotne PK60

puszki n/t-w/t,dwukrotne PK60

puszki n/t-w/t,trzykrotne PK60

rury RVS 18

ruryRKLG 16

listwa elektroinstalacyjna PCV 100x40
uchwyty pod kabel KSH

koncowka kablowa na zytach Cu K 6mm2
koncéwka kablowa na zytach Cu K 16mm2
koncowka kablowa na zytach Cu K 25mm2
koncéwka kablowa na zytach Cu K 70mm2
opaski kablowe OKi

przewody N2XH 2x1,5

przewody N2XH 4x1,5

przewody N2XH 3x1,5

przewody N2XH 3x2,5

przewody LIYCY 3x1,5

przewody LY 16

przewody LY 6

przewody UTP kat.LSOH 4x2x23AWG
przewody OWY 2x1,5

przewody YTDY 8x0,5

przewody OWY 2x1

przewody RS 232

przewody RS485

przewody YTKSYekw 1x2x1

przewody HDGs 3x1,5

przewody HTKSHekw 1x2x1

przewody HTKSH PH90 1x2x1,4
przewody PGgYp 2x1,5

przewody IngoBiT 16 PE-(St)PCV 1x2x16AWG
kotki kotwigce

korytka K200H60

tacznik

wspornik korytka kablowego

gto$nik EDL-11TW

kotek montazowy 8mm

kotki rozporowe plastykowe

materiaty pomocnicze

ETAP 2 (Sala S1):

FR304 40A

DEHNquard TNS 230/400
BZ-3 1A

LK 713



P312 C10typ A

kamera IP Hikvision w obudowie koputkowej,rozdzielczos¢ 4MP,przetwornik 1/3”
HIKVI

rejestrator IP,2 dyskowy,16 kanatowy AVIZO

dysk HDD 3,5 Western Digital PURRLE 6TB SATA Il 6Gb/s 256MB WD63PURZ
acces switch 24x10/100/1000Base-T with PoE+(370W)+4x1000Base-X SFP
UPS RACK typ ONLINE 3kVA 2400W 4x9AH
stacja podgladu 1-monitorowa (dla 45 kamer)
monitor 31,5” do pracy ciggtej,1080P,HDMI/DVI/VGA/BNC,300cd/m2
kontroler 2 przej$¢ CT-V900-A+zasilacz Tr2475
akumulator zelowy 12V 7Ah

czytnik wejscia ACF002 ASEC

elektrozaczep 12V BF 312-11

listwa elektrozaczepu

czujnik stanu drzwi-kontraktron MC440

przycisk wyjscia GF-PEO1

czytnik wyjscia ACF002 ASEC

gniazdo czujki

czujki optyczne FAP-425-DO-R

wskaznik zadziatania czujki FAA-425-RI-ROW
modut FLM-420-18R1-S

modut FLM-420-RHU-S

modut FLM-420-NAC-S

modut FLM-420-RLV8-S

zasilacz ZSP135-DR-7A-AKU

reczny ostrzegacz pozaru FMC-210-DM-G-R
sygnalizator akustyczny wewn. ROLP-R-LX-W-RF
bezprzewodowa czujka ruchu PIR+MW APMD 250
wyswietlacz kolejkowy

gniazdo RJ 45 kat.6

gniazdo 2xRJ 45 kat.6

Patch Cord Cu 1,0 m UTP kat.6 kolor czarny
Patch Cord Cu 1,0 UTP kat.6 kolor czerwony
Patch Cord Cu 1,0 UTP kat.6 kolor z6tty

Patch Cord Cu 1,0 UTP kat.6 kolor zielony

Patch Cord Cu 0,5 UTP kat.6 kolor niebieski

Patch Cord Cu 2,0 UTP kat.6 kolor czarny

Patch Cord Cu 2,0 UTP kat.6 kolor czerwony
Patch Cord Cu 2,0 UTP kat.6 kolor zétty

Patch Cord Cu 2,0 UTP kat.6 kolor zielony
uchwyty uziemiajgce

kabel YKXS 5x70

kabel N2XH 5x6

kabel YKY 5x16

kabel UTP 50x2x0,5 LSOH

Swiattowdd 12xSN OS2+MM OM3 LSOH

uchwyty pod RKLG-dach

Sruby stalowe z nakretkami i podktadkami



wzmachiacz VK 5016

rozdzielnia TO2 z wyposazeniem

UPS 15kW/15kVA z baterig 15min.

szafa SK-1 z wyposazeniem

wytgcznik WK

szyna wyrownawcza

oprawy LED PANEL 36W ED

oprawy PAN LED 28W IP40

oprawy LED PANEL 36W ED NT

oprawy PAN LED 28W IP40 NT

oprawy PAN LED 45W IP40

oprawy PAN LED 45W |P40 NT

oprawy DWL LED 25W 1P44

oprawy awaryjne LLARG DWRC AT/OPT 24W SA

oprawy awaryjne LLARG DWRC AT/OPT 24W SA( rozsyt korytarzowy)
oprawy awaryjne LLARG DWRC AT/OPT 24W GL SA LTO (rozsyt szeroki)
oprawy awaryjne LLARG DWRC AT/OPT 24W SA LTO (rozsyt korytarzowy)
oprawy awaryjne F65LED AT OPTICOM max 7,5W SE 1H 2XLTO IP65
oprawy ewakuacyjne INDICO LED SF 20M AT SA/SE/PS 1/3H IP41 piktogram
oprawy ewakuacyjne INDICO LED DF 20M AT SA/SE/PS 1/3H P41
wktadki WTOO-100A

taczniki bryzgoszczelne 1-bieg.

SFT 44G 4P

ramka dla osprzetu podtynkowego pojedyncza

ramka dla osprzetu podtynkowego podwadjna

ramka dla osprzetu podtynkowego potrojna

taczniki 1-bieg.

taczniki Swiecznikowe

taczniki schodowe

przycisk ,Swiatto”

gniazda 2P+Z 10/16A

gniazda 2x20+Z 10/16A

gniazda 2P+Z 10/16A DATA

gniazda bryzgoszczelne 2P+Z 10/16A

puszki n/t-w/t ,jednokrotne PK60

puszki n/t-w/t,dwukrotne PK60

puszki n/t-w/t,trzykrotne PK60

rury RVS 18

ruryRKLG 16

listwa elektroinstalacyjna PCV 100x40

uchwyty pod kabel KSH

koncoéwka kablowa na zytach Cu K 6mm2

koncéwka kablowa na zytach Cu K 16mm2

koncéwka kablowa na zytach Cu K 70mm2

opaski kablowe OKi

przewody N2XH 2x1,5

przewody N2XH 4x1,5

przewody N2XH 3x1,5



- przewody N2XH 3x2,5

- przewody LIYCY 3x1,5

- przewody LY 16

- przewody LY 6

- przewody UTP kat.LSOH 4x2x23AWG
- przewody OWY 2x1,5

- przewody YTDY 8x0,5

- przewody OWY 2x1

- przewody RS 232

- przewody RS485

- przewody YTKSYekw 1x2x1

- przewody HDGs 3x1,5

- przewody HTKSHekw 1x2x1

- przewody HTKSH PH90 1x2x1,4
- przewody PGgYp 2x1,5

- przewody IngoBiT 16 PE-(St)PCV 1x2x16AWG
- kotki kotwigce

- korytka K200H60

- facznik

- wspornik korytka kablowego

- gtosnik EDL-11TW

- kotek montazowy 8mm

- kotki rozporowe plastykowe

- materiaty pomocnicze

Mozliwe jest zastosowanie zamiennikbw w/w materiatdbw posiadajgcych niezbedne
dopuszczenia i certyfikaty do stosowania w budownictwie oraz spetniajgce wymogi PN.
Zastgpienie powinno zostac¢ uzgodnione z projektantem instalacji elektrycznych.

3. SPRZET
Ogélne warunki stosowania sprzetu podano w ST wymagania ogolne.
Do wykonania robdt zwigzanych z wykonaniem modernizacji instalacji elektrycznych
przewiduje sie wykorzystanie nastepujgcego sprzetu:
» Sprzet do realizacji robét zgodnie z technologia
Sprzet stosowany do rob6t instalacji elektrycznych powinien by¢ sprawny
i zaakceptowany przez stuzby techniczne Inwestora.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Transport materiatéw elektrycznych musi odbywac¢ sie samochodami o odpowiednich
rozmiarach w spos6b zabezpieczajgcy przed zanieczyszczeniami, uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Ciezsze materiaty nalezy przewozi¢ na podtodze pojazdu zwracajgc
uwage aby nie przemieszczaty sie w czasie jazdy. Materiaty podatne na uszkodzenia
nalezy przewozi¢ w opakowaniach fabrycznych. Przew6z powinien odbywac sie krytymi
srodkami transportu w celu zabezpieczenia materiatbw przed wptywami
atmosferycznymi.
Sktadowanie materiatdbw powinno odbywac¢ sie w pomieszczeniach zamknietych i
suchych o wilgotnosci wzglednej nie wiekszej niz 70% i temperaturze nie mniejszej niz 0
stopni C. Przechowywane materiaty nalezy pozostawi¢ w oryginalnych opakowaniach,



tak dtugo jak to bedzie mozliwe. W pomieszczeniach sktadowania nie mogg znajdowac
sie zwigzki chemiczne dziatajgce korodujgco. Materiaty z tworzyw sztucznych nalezy
przechowywac z dala od urzgdzen grzewczych. Rozmieszczenie jednostek tadunkowych
powinno umozliwi¢ swobodny dostep do wszystkich materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania i jakosci rob6t podano w czesci ogolnej
niniejszej specyfikacji ST wymagania ogdlne.

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikéw oraz os6b postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca (strefy) prac zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczgacymi
bhp przy wykonywaniu robét budowlanych.

Zakres wykonywanych prac

Zakres wykonywania robét objetych ST przedstawiono w pkt. 1.3. Roboty powinny by¢
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i ze szczeg6towymi wymaganiami
technicznymi podanymi w instrukcjach technicznych wykonania i stosowania materiatéw
i urzgdzen instalacyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w czesci ST wymagania ogélne.
Poszczegblne etapy wykonania powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt ten powinien znalez¢ odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy.
Kontrola powinna obejmowac:

» Kontrole elementéw sktadowych dostarczanych przez producenta

» Kontrole wytrasowania miejsc montazu

» Kontrola montazu urzadzen

» Kontrola poprawnosci wykonywanych prac zgodnie z Dokumentacjg Projektowg
Materiaty przeznaczone do wykonania prac muszg posiada¢ odpowiednie atesty oraz
by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptacja polega na wizualnej ocenie
stanu materiatéw oraz udokumentowaniu jej wpisem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST wymagania ogdline.
Ze wzgledu na ryczattowe rozliczenie rob6t obmiar robét nie bedzie prowadzony.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w czesci ST wymagania ogdlne.
Zasady odbioru robét okresli umowa.

9. ROLICZENIA ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace rozliczenia rob6t podano w ST wymagania ogdlne.
Zasady ptatnosci za wykonanie robét okresli umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania robét okreslaja:
PN-IEC60364-1 - Instalacje elekiryczne, zakres, przedmiot i wymagania

podstawowe



PN-IEC60364-3
PN-IEC60364-4-41

PN-IEC60364-4-42,43-

PN-IEC60364-4-45:47-

PN-IEC60364-5-51
PN-IEC60364-5-53
PN-IEC60364-5-54
PN-IEC60364-5-56
PN-IEC60364-6-61
PN-IEC60364-4-443
PN-IEC60364-4-473
PN-IEC60364-4-482
PN-IEC60364-5-537
PN-IEC60364-6-61
PN-EN12464-1

PN-EN 1838
PN-86/E-05003-01
PN-IEC61024-1

PN-EN 62305-1 do 4

N SEP-E-004

PN-92/E-08106
PN —92/E - 01200
PN —78/E — 01245

PN — 90/E — 05024
PN — 89/E — 05027

PN — 89/E — 05028
PN — 88/E — 08501

PN —92/N — 01256/01 -
PN —92/N — 01256/02 -
PN —92/N — 01256/083 -

Instalacje elektryczne, ustalenia ogéinych charakterystyk
Ochrona przeciwpozarowa

Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo

Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo

Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego

Aparatura fgczeniowa i sterownicza

Uziemienia i przewody ochronne

Instalacje bezpieczenstwa

Sprawdzenie odbiorcze

Ochrona przed przepieciami

Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym

Ochrona przeciwpozarowa
Aparatura fgczeniowa i sterownicza

Sprawdzenie odbiorcze

Swiatto i o$wietlenie — os$wietlenie miejsc pracy — czes¢ 1
— Miejsca pracy we wnetrzach

Zastosowania oswietlenia — Oswietlenie awaryjne

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdlne.
Ochrona odgromowa

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy KOD IP
Symbole graficzne stosowane w schematach

Rysunek techniczny elektryczny.
Ogoblne wytyczne wykonywania schematéw

Oznaczenia identyfikacyjne przewoddw elektrycznych barwami
lub cyframi
Kierunki ruchu elementéw sterowniczych urzgdzen elektrycznych

Barwy wskaznikow $wietlnych i przyciskéw

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa
Znaki bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa
Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja
Znaki bezpieczenstwa. Ochrona i higiena pracy

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét elektrycznych (aktualnie obowigzujgce)
Przepisy bhp przy robotach dotyczacych wykonywania prac elektrycznych
Instrukcje i aprobaty techniczne producenta zastosowanych materiatéw



